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1. Introduction

Welcome toMindCloud Studio.
MindCloud Studio is a professional 3D point cloud processing software independently

developed by Manifold Tech Ltd., and is officially distributed and supported by
GINTEC. Compatible with all of the company's scanner devices, it is specifically designed
for handling '.lx' point clouds and '.olx' files generated by Manifold Tech Ltd.'s products. It
accurately analyzes the data, fully unlocks its value, and lays a solid foundation for
subsequent data processing.

In terms of functional features, it boasts robust data processing capabilities, including
the following:

The loading and processing of point cloud data are highly efficient, while advanced
algorithms ensure optimal point cloud quality.

An intelligent sampling strategy that adjusts the sampling density based on data
characteristics to optimize storage and rendering speeds.

Its advanced filtering algorithm accurately removes noise while preserving details,
thereby enhancing data quality.

Supports real-time interactive analysis, allowing users to receive immediate data
feedback for flexible strategy adjustments.

The interface features a clean and intuitive design with a well-organized layout, clear
icons, and text labels that make it easy for both beginners and professionals to use.

The software features a linear and smooth operation workflow, supports exporting data
in mainstream formats, offers simple parameter settings, and provides real-time preview for
easy adjustments.

With its superior compatibility and powerful features, MindCloud Studio has become a
pivotal tool for point cloud processing, significantly driving technological innovation and
business expansion across multiple domains. It stands out uniquely in the industry, offering
exceptional practical value and competitive advantages.

For software downloads, technical support, or purchasing inquiries, please
contact your authorized distributor, GINTEC:

Website: http://www.gintec.cn
Email: mailto:overseas@gintec.cn
Phone /WhatsApp: +(86) 166-1666-2468
Office Phone: +86 20-82514956
Address: Room 606, Building A02, No. 83, Kaiyuan Avenue, Huangpu District,

Guangzhou, Guangdong, China.

Manifold Tech Limited

1. Εισαγωγή

Καλώς ήρθατε στο MindCloud Studio. Το MindCloud Studio είναι ένα
επαγγελματικό λογισμικό επεξεργασίας τρισδιάστατου νέφους σημείων,
που αναπτύχθηκε ανεξάρτητα από τη Manifold Tech Ltd. και διανέμεται
και υποστηρίζεται επίσημα από την GINTEC. Συμβατό με όλες τις
συσκευές σάρωσης της εταιρείας, έχει σχεδιαστεί ειδικά για την
επεξεργασία αρχείων '.lx' νέφους σημείων και '.olx' που παράγονται
από προϊόντα της Manifold Tech Ltd. Αναλύει με ακρίβεια τα δεδομένα,
αξιοποιεί πλήρως την αξία τους και θέτει στέρεες βάσεις για την
περαιτέρω επεξεργασία τους. Ως προς τα λειτουργικά χαρακτηριστικά,
διαθέτει ισχυρές δυνατότητες επεξεργασίας δεδομένων, όπως: Η
φόρτωση και επεξεργασία δεδομένων νέφους σημείων είναι εξαιρετικά
αποδοτική, ενώ προηγμένοι αλγόριθμοι εξασφαλίζουν βέλτιστη
ποιότητα νέφους σημείων. Μια έξυπνη στρατηγική δειγματοληψίας που
προσαρμόζει την πυκνότητα δειγματοληψίας ανάλογα με τα
χαρακτηριστικά των δεδομένων, βελτιστοποιώντας την αποθήκευση και
την ταχύτητα απόδοσης. Ο προηγμένος αλγόριθμος φιλτραρίσματος
αφαιρεί με ακρίβεια τον θόρυβο διατηρώντας παράλληλα τις
λεπτομέρειες, βελτιώνοντας έτσι την ποιότητα των δεδομένων.
Υποστηρίζει διαδραστική ανάλυση σε πραγματικό χρόνο, επιτρέποντας
στους χρήστες να λαμβάνουν άμεση ανατροφοδότηση δεδομένων για
ευέλικτες προσαρμογές στρατηγικής. Η διεπαφή διαθέτει καθαρό και
διαισθητικό σχεδιασμό, με οργανωμένη διάταξη, ευδιάκριτα εικονίδια και
ετικέτες κειμένου που τη διευκολύνουν τόσο για αρχάριους όσο και για
επαγγελματίες χρήστες. Το λογισμικό διαθέτει γραμμική και ομαλή ροή
εργασίας, υποστηρίζει εξαγωγή δεδομένων σε δημοφιλείς μορφές,
προσφέρει απλές ρυθμίσεις παραμέτρων και παρέχει προεπισκόπηση
σε πραγματικό χρόνο για εύκολες προσαρμογές. Χάρη στην ανώτερη
συμβατότητα και τις ισχυρές λειτουργίες του, το MindCloud Studio έχει
καταστεί βασικό εργαλείο επεξεργασίας νέφους σημείων, προωθώντας
σημαντικά την τεχνολογική καινοτομία και την επιχειρηματική ανάπτυξη
σε πολλούς τομείς. Ξεχωρίζει στον κλάδο, προσφέροντας εξαιρετική
πρακτική αξία και ανταγωνιστικά πλεονεκτήματα. Για λήψεις
λογισμικού, τεχνική υποστήριξη ή ερωτήματα αγοράς, επικοινωνήστε με
τον εξουσιοδοτημένο διανομέα σας, την GINTEC: Ιστότοπος:
http://www.gintec.cn Email: overseas@gintec.cn Τηλέφωνο / WhatsApp:
+(86) 166-1666-2468 Τηλέφωνο Γραφείου: +86 20-82514956 Διεύθυνση:
Room 606, Building A02, No. 83, Kaiyuan Avenue, Huangpu District,
Guangzhou, Guangdong, China.
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2. Download and Authorization

2.1 Recommended computer configuration
MindCloud Studio is recommended for use on computers runningWindows 10 or later

(64-bit) that meet specific configuration requirements.

Minimum Requirements

Operating System Windows 10 or later

Processor Intel Core i5 or better

Installed Memory 16 GB DDR4 or better

Video Card NVIDIA GeForce RTX 2050 or better

Storage Space 256 GB or more

Recommended Requirements

Operating System Windows 10 or later

Processor Intel Core i7 or better

Installed Memory 32 GB DDR5 or better

Video Card NVIDIA GeForce RTX 3050 or better

Storage Space 512 GB or more

2.2 Download and Install
Users who have purchased products from Manifold Tech Ltd. can visit the version

management page of the software to download the latest version of MindCloud Studio at:
https://drive.google.com/drive/folders/1ZCeVm0PiSKQj8EEYfgzwV3VAuVRSUqil?usp=
drive_link

Manifold Tech Limited

2. Λήψη και Εξουσιοδότηση

2.1 Συνιστώμενη διαμόρφωση υπολογιστή Το MindCloud Studio
συνιστάται για χρήση σε υπολογιστές με Windows 10 ή νεότερο (64-bit)
που πληρούν συγκεκριμένες απαιτήσεις διαμόρφωσης.

Ελάχιστες Απαιτήσεις

Λειτουργικό Σύστημα Windows 10 ή νεότερο

Επεξεργαστής Intel Core i5 ή καλύτερος

Μνήμη RAM 16 GB DDR4 ή καλύτερη

Κάρτα Γραφικών NVIDIA GeForce RTX 2050 ή καλύτερη

Αποθηκευτικός Χώρος 256 GB ή περισσότερο

Συνιστώμενες Απαιτήσεις

Λειτουργικό Σύστημα Windows 10 ή νεότερο

Επεξεργαστής Intel Core i7 ή καλύτερος

Μνήμη RAM 32 GB DDR5 ή καλύτερη

Κάρτα Γραφικών NVIDIA GeForce RTX 3050 ή καλύτερη

Αποθηκευτικός Χώρος 512 GB ή περισσότερο

2.2 Λήψη και Εγκατάσταση Οι χρήστες που έχουν αγοράσει προϊόντα
της Manifold Tech Ltd. μπορούν να επισκεφθούν τη σελίδα διαχείρισης
εκδόσεων του λογισμικού για να κατεβάσουν την τελευταία έκδοση του
MindCloud Studio από:
https://drive.google.com/drive/folders/1ZCeVm0PiSKQj8EEYfgzwV3VAuVRSUqil?usp=
drive_link
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2.3 Software License Agreement
After installation, we provide you two methods to complete registration: Online or

local authorization:
(1)Network Authorization: Click "Online Apply", fill in the required information, and wait

for back-end confirmation to complete the authorization immediately.
(2)Local Authorization: Send the Device UUID code to GINTEC team or your dealer to

generate the license file offline. On the computer, click "Import Authorization File" and
manually import the license.

Software License

Network Authorization

Local Authorization

Manifold Tech Limited

2.3 Άδεια Χρήσης Λογισμικού Μετά την εγκατάσταση, σας παρέχουμε
δύο μεθόδους για την ολοκλήρωση της καταχώρισης: Διαδικτυακή ή
τοπική εξουσιοδότηση: (1) Εξουσιοδότηση μέσω Δικτύου: Πατήστε
«Online Apply», συμπληρώστε τα απαιτούμενα στοιχεία και περιμένετε
την επιβεβαίωση από το σύστημα για να ολοκληρωθεί άμεσα η
εξουσιοδότηση. (2) Τοπική Εξουσιοδότηση: Στείλτε τον κωδικό UUID της
συσκευής στην ομάδα της GINTEC ή στον αντιπρόσωπό σας για να
δημιουργηθεί εκτός σύνδεσης το αρχείο άδειας χρήσης. Στον
υπολογιστή, πατήστε «Import Authorization File» και εισαγάγετε
χειροκίνητα την άδεια.

Άδεια Χρήσης
Λογισμικού

Εξουσιοδότηση μέσω Δικτύου

Τοπική Εξουσιοδότηση
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3. Software Interface Introduction

3.1 Main Interface
The main interface of MindCloud Studio can be simply divided into seven major

sections, as shown in the figure below:

main interface

region name content

1 File bar Guide and create point cloud projects, and import
and export files

2 Tools bar
Includes common point cloud editing features such
as measurement, cropping, sectioning, registration,
and merging.

3 Industry bar

It includes advanced industry features such as mesh
generation, building construction, forestry
surveying, pile measurement, and intelligent
robotics.

4 Settings bar View and configure the software's window
information and authorization details

5 Project Management
directory

Show the various data objects loaded by the
software

6 Property directory Show the relevant attributes of the selected data
object

7 3D View window Show all loaded data objects

Manifold Tech Limited

3. Εισαγωγή στη Διεπαφή Λογισμικού

3.1 Κύρια Διεπαφή Η κύρια διεπαφή του MindCloud Studio χωρίζεται σε
επτά βασικές ενότητες, όπως φαίνεται στην παρακάτω εικόνα:

κύρια διεπαφή

περιοχή όνομα περιεχόμενο Καθοδηγεί και δημιουργεί έργα νέφους
σημείων, και εισάγει 1 Γραμμή αρχείου και εξάγει αρχεία
Περιλαμβάνει κοινές λειτουργίες επεξεργασίας νέφους σημείων όπως
2 Γραμμή εργαλείων

μέτρηση, περικοπή, τομή, ευθυγράμμιση και συγχώνευση.
Περιλαμβάνει προηγμένες λειτουργίες κλάδου όπως δημιουργία
πλέγματος, κατασκευές, δασική τοπογραφία 3 Γραμμή κλάδου,
μέτρηση σωρών και έξυπνη ρομποτική. Προβολή και ρύθμιση των
πληροφοριών παραθύρου του λογισμικού 4 Γραμμή ρυθμίσεων και
στοιχείων εξουσιοδότησης Διαχείριση Έργου

Εμφανίζει τα διάφορα αντικείμενα δεδομένων που έχουν
φορτωθεί από το 5 κατάλογοςλογισμικό Εμφανίζει τις σχετικές ιδιότητες του επιλεγμένου
αντικειμένου 6 Κατάλογος ιδιοτήτων δεδομένων

7 Παράθυρο προβολής 3D Εμφανίζει όλα τα φορτωμένα αντικείμενα
δεδομένων
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3.2 File bar

For new projects, you can load and optimize point clouds, open and view existing
projects, and import or export data in various other formats, as shown below:

Point Cloud Processing

Import data format

Manifold Tech Limited

3.2 Γραμμή
Αρχείου

Για νέα έργα, μπορείτε να φορτώσετε και να βελτιστοποιήσετε νέφη σημείων,
να ανοίξετε και να προβάλετε υπάρχοντα έργα, και να εισαγάγετε ή εξαγάγετε
δεδομένα σε διάφορες άλλες μορφές, όπως φαίνεται παρακάτω:

Επεξεργασία Νέφους Σημείων

Μορφή εισαγωγής
δεδομένων
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3.3. Tools bar

The toolbar includes the following features:
 Point Picking: Annotate points in the point cloud and view individual point attributes.

 Point List: Annotate points in the point cloud and record their attribute information in a list format for

easymanual selection of control points.

 Distance:Measures the distance between two points.

 Area:Measures the area of a triangle formed by three points.

 Segment: Polygon crop point cloud, save internal/external region..

 Cross Section: Manually control the bounding box of the point cloud, adjust the length and angles of its

six axes, and save the point cloudwithin the box to create point cloud slices.

 Section Mode: Use a rectangle of specified thickness to section the point cloud from a top view, and

display the measurements in another view.

 Point Cloud Orientation: Reorient the position and orientation of the point cloud through translation and

rotation.

 Filter ByValue: Segment the point cloud before and after based on its attributes.

 Subsample: Use different methods to reduce the point cloud density by decreasing the number of points.

 Registration: Includes "Align (point-to-point selection)" and "Fine Registration (ICP)", allowing manual

stitching and alignment of point clouds.

 Merge: Combine the selectedmultiple point cloud datasets.

 Scans Fusion: Integrates standalone high-definition or panoramic photos into a point cloud view.

 Control Point Report: This can be optimized for GCP. After optimizing the control points, their

accuracy is verified and a report file is generated.

 Roam:Use theWASD keys to move the view freely, just like controlling a character

 New 3DView: Adjust the number, position, and relationships of multiple window views.

Manifold Tech Limited

3.3 Γραμμή
Εργαλείων

Η γραμμή εργαλείων περιλαμβάνει τις εξής
λειτουργίες:
Επιλογή Σημείου (Point Picking): Επισημαίνει σημεία στο νέφος σημείων και εμφανίζει τις ιδιότητες μεμονωμένων
σημείων.

Λίστα Σημείων (Point List): Επισημαίνει σημεία στο νέφος σημείων και καταγράφει τις πληροφορίες ιδιοτήτων τους σε μορφή λίστας για

εύκολη χειροκίνητη επιλογή σημείων ελέγχου.

Απόσταση (Distance): Μετρά την απόσταση μεταξύ δύο σημείων.

Εμβαδόν (Area): Μετρά το εμβαδόν ενός τριγώνου που σχηματίζεται από τρία
σημεία.

Τομή (Segment): Περικόπτει το νέφος σημείων με πολύγωνο, αποθηκεύοντας την
εσωτερική/εξωτερική περιοχή.

Διατομή (Cross Section): Ελέγχει χειροκίνητα το πλαίσιο οριοθέτησης του νέφους σημείων, προσαρμόζοντας το μήκος και τις γωνίες στους

έξι άξονές του, και αποθηκεύει το νέφος σημείων εντός του πλαισίου για τη δημιουργία τομών
νέφους σημείων.

Λειτουργία Τομής (Section Mode): Χρησιμοποιεί ένα ορθογώνιο συγκεκριμένου πάχους για την τομή του νέφους σημείων από κάτοψη, και

εμφανίζει τις μετρήσεις σε ξεχωριστή προβολή.

Προσανατολισμός Νέφους Σημείων: Επαναπροσδιορίζει τη θέση και τον προσανατολισμό του νέφους σημείων μέσω μετατόπισης και

περιστροφής.

Φιλτράρισμα κατά Τιμή: Τμηματοποιεί το νέφος σημείων πριν και μετά, βάσει των τιμών των ιδιοτήτων του.

Δειγματοληψία (Subsample): Χρησιμοποιεί διάφορες μεθόδους για τη μείωση της πυκνότητας του νέφους σημείων, μειώνοντας τον αριθμό
των σημείων.

Ευθυγράμμιση (Registration): Περιλαμβάνει «Ευθυγράμμιση (επιλογή σημείου-προς-σημείο)» και «Ακριβή Ευθυγράμμιση (ICP)»,
επιτρέποντας τη χειροκίνητη

σύνδεση και ευθυγράμμιση νεφών σημείων.

Συγχώνευση (Merge): Συνδυάζει πολλαπλά επιλεγμένα σύνολα δεδομένων
νέφους σημείων.

Συνένωση Σαρώσεων (Scans Fusion): Ενσωματώνει μεμονωμένες φωτογραφίες υψηλής ευκρίνειας ή πανοραμικές φωτογραφίες
σε προβολή νέφους σημείων.

Αναφορά Σημείων Ελέγχου: Μπορεί να βελτιστοποιηθεί για GCP. Μετά τη βελτιστοποίηση των σημείων ελέγχου, η

ακρίβειά τους επαληθεύεται και δημιουργείται αρχείο
αναφοράς.

Περιήγηση (Roam): Χρησιμοποιήστε τα πλήκτρα WASD για ελεύθερη μετακίνηση της προβολής, όπως
ελέγχοντας έναν χαρακτήρα

Νέα Προβολή 3D: Προσαρμόζει τον αριθμό, τη θέση και τις σχέσεις πολλαπλών παραθύρων προβολής.



Manifold Tech Limited

10

3.4 Industry bar

The industry functions include the following:
 Mesh: Convert the point cloud into a triangular meshmodel.

 SimplifyMesh: Reduce the number of grid model patches.

 Texture:Map photos to a meshmodel to create a texture effect.

 Navigation Map: Generates a repositioning map for embodied intelligent products, enabling navigation,

obstacle avoidance, and other functions.

 .USD Export: Convert point cloud data or other 3D data into USD format, compatible with the NVIDIA

Omniverse simulation platform.

 Earthwork Measurement: Calculate the volume difference between the stack and the reference plane,

andmeasure the volume.

 Earthwork Comparison: Calculate the volume difference between the pile surface surfaces obtained

from the two scans, andmeasure the fill and excavation volumes.

 MipMap Export: Convert photos saved by the Liuxing Space Intelligent Product into a distortion-free

data structure compatible with themipmap software, enabling third-party Gaussian rendering.

 CC Export: Convert photos captured by the Liuxing Space intelligent product into a distortion-free data

structure compatible with the iTwin software (formerly CC, ContextCapture), enabling third-party mesh

reconstruction.
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3.4 Γραμμή
Κλάδου

Οι λειτουργίες κλάδου περιλαμβάνουν τα εξής:
Πλέγμα (Mesh): Μετατρέπει το νέφος σημείων σε τριγωνικό μοντέλο πλέγματος.

Απλοποίηση Πλέγματος: Μειώνει τον αριθμό των όψεων του μοντέλου
πλέγματος.

Υφή (Texture): Αντιστοιχίζει φωτογραφίες σε μοντέλο πλέγματος για τη δημιουργία εφέ
υφής.

Χάρτης Πλοήγησης: Δημιουργεί χάρτη επανατοποθέτησης για ενσώματα έξυπνα προϊόντα, επιτρέποντας πλοήγηση,

αποφυγή εμποδίων και άλλες λειτουργίες.

Εξαγωγή .USD: Μετατρέπει δεδομένα νέφους σημείων ή άλλα τρισδιάστατα δεδομένα σε μορφή USD, συμβατή με την πλατφόρμα
προσομοίωσης

NVIDIA Omniverse.

Μέτρηση Χωματουργικών: Υπολογίζει τη διαφορά όγκου μεταξύ του σωρού και του επιπέδου αναφοράς,

και μετρά τον όγκο.

Σύγκριση Χωματουργικών: Υπολογίζει τη διαφορά όγκου μεταξύ των επιφανειών σωρού που προέκυψαν

από τις δύο σαρώσεις, και μετρά τον όγκο επίχωσης και εκσκαφής.

Εξαγωγή MipMap: Μετατρέπει φωτογραφίες που έχουν αποθηκευτεί από το έξυπνο προϊόν Liuxing Space σε δομή δεδομένων

χωρίς παραμορφώσεις, συμβατή με το λογισμικό mipmap, επιτρέποντας απόδοση Gaussian από τρίτους.

Εξαγωγή CC: Μετατρέπει φωτογραφίες που έχουν ληφθεί από το έξυπνο προϊόν Liuxing Space σε δομή δεδομένων

χωρίς παραμορφώσεις, συμβατή με το λογισμικό iTwin (πρώην CC, ContextCapture), επιτρέποντας ανακατασκευή πλέγματος

από τρίτους.
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3.5. Setting bar

The bar includes the following features:
 Language: Switch the software's text language. The change takes effect after restarting the software.

 Log Path: Go to the software log folder recorded by theMindCloud Studio software.

 Cloud License: Check software authorization status.

 UserManual: Go to and open the software's user manual.

 Check forNewVersion: View the software update information.

Manifold Tech Limited

3.5 Γραμμή
Ρυθμίσεων

Η γραμμή περιλαμβάνει τις εξής λειτουργίες:

Γλώσσα (Language): Αλλάζει τη γλώσσα κειμένου του λογισμικού. Η αλλαγή εφαρμόζεται μετά την επανεκκίνηση του λογισμικού.

Διαδρομή Καταγραφής (Log Path): Μεταβαίνει στον φάκελο καταγραφής του λογισμικού MindCloud Studio.

Άδεια Cloud: Ελέγχει την κατάσταση εξουσιοδότησης του λογισμικού.

Εγχειρίδιο Χρήστη: Μεταβαίνει και ανοίγει το εγχειρίδιο χρήστη του λογισμικού.

Έλεγχος για Νέα Έκδοση: Προβάλλει πληροφορίες ενημέρωσης του λογισμικού.
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3.6 Project Management directory

The project management directory displays the currently loaded data objects. Click a
cell to determine the display status of the data object:
 Check: Show in view.

 Do not check: Hide in view.

Manifold Tech Limited

3.6 Κατάλογος Διαχείρισης Έργου

Ο κατάλογος διαχείρισης έργου εμφανίζει τα αντικείμενα δεδομένων που είναι
τρέχοντα φορτωμένα. Πατήστε ένα κελί για να καθορίσετε την κατάσταση
προβολής του αντικειμένου δεδομένων:Επιλεγμένο: Εμφανίζεται στην
προβολή.

Μη επιλεγμένο: Κρυμμένο από την
προβολή.
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3.7 Property directory The property directory contains the
following information, using point cloud data as
an example:
 Name: View the name of the selected point cloud

data object.

 Visible: Click to check or uncheck to display or hide

the selected point cloud object data.

 Colors: You can switch between RGB or scalar fields

to display point cloud colors.

 Box size and center: View the bounding box of the

point cloud object data, which serves as a geometric

container holding the entire point cloud. You can

view the box's size and position.

 Points: View the number of points in the point cloud.

 Global shift: The globally applied uniform translation

value for the point cloud in the coordinate system.

 Global scale: The unified scaling ratio applied

globally to the point cloud in the coordinate system.

 Point size: Adjust the point size.

 Scalar Fields: Switches between different point cloud

attributes to determine the current rendering basis for

point cloud colors, where Intensity represents

reflection intensity and Label indicates the time frame.
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3.7 Κατάλογος Ιδιοτήτων Ο κατάλογος ιδιοτήτων περιέχει τις εξής
πληροφορίες, με παράδειγμα δεδομένα νέφους σημείων:

Όνομα: Προβολή του ονόματος του επιλεγμένου αντικειμένου

νέφους
σημείων.

Ορατό: Πατήστε για επιλογή ή απο-επιλογή, ώστε να εμφανιστεί ή να
κρυφτεί

το επιλεγμένο αντικείμενο δεδομένων νέφους
σημείων.

Χρώματα: Μπορείτε να εναλλάσσετε μεταξύ RGB ή βαθμωτών πεδίων

για την εμφάνιση των χρωμάτων του
νέφους σημείων.

Μέγεθος και κέντρο πλαισίου: Προβολή του πλαισίου οριοθέτησης του

αντικειμένου δεδομένων νέφους σημείων, το οποίο λειτουργεί ως
γεωμετρικό

περίβλημα που περιέχει ολόκληρο το νέφος σημείων. Μπορείτε

να δείτε το μέγεθος και τη θέση του
πλαισίου.

Σημεία: Προβολή του αριθμού σημείων στο νέφος σημείων.

Καθολική μετατόπιση: Η ενιαία τιμή μετατόπισης που εφαρμόζεται
καθολικά

στο νέφος σημείων εντός του συστήματος συντεταγμένων.

Καθολική κλίμακα: Ο ενιαίος συντελεστής κλιμάκωσης που εφαρμόζεται

καθολικά στο νέφος σημείων εντός του συστήματος
συντεταγμένων.

Μέγεθος σημείου: Ρυθμίζει το μέγεθος των
σημείων.

Βαθμωτά Πεδία (Scalar Fields): Εναλλάσσει μεταξύ διαφορετικών
ιδιοτήτων

του νέφους σημείων, καθορίζοντας τη βάση απόδοσης χρωμάτων

του νέφους σημείων, όπου το Intensity αντιπροσωπεύει

την ένταση ανάκλασης και το Label υποδεικνύει το χρονικό πλαίσιο.
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3.8 3D Viewwindow

The center of the 3D view window displays all visible object data. There are shortcut
buttons on the left with the following functions:
 Display Settings: Adjust software configurations such as background color, lighting conditions, and data

loading strategies.

 Camera Settings: Adjust the view angle and position of the current view.

 Global Zoom: Fit all object data within the current view.

 Center View: Switch between perspective projection and orthogonal projection.

 Zoom andCenter Selected Entities: Display the selected object data prominently in the view.

 Select Rotation Center: Manually pick the center point for rotating the object data.

 Auto-select Rotation Center: Automatically choose the rotation center of the object data, typically the

center of the view.

 TopView: View the object data from a top-down perspective.

 Front View: View the object data from a front-facing perspective..
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3.8 Παράθυρο Προβολής
3D

Στο κέντρο του παραθύρου προβολής 3D εμφανίζονται όλα τα ορατά
αντικείμενα δεδομένων. Στα αριστερά υπάρχουν πλήκτρα συντόμευσης με τις
εξής λειτουργίες:Ρυθμίσεις Προβολής: Προσαρμόζει ρυθμίσεις του λογισμικού όπως το χρώμα φόντου, τις συνθήκες φωτισμού και τις στρατηγικές

φόρτωσης δεδομένων.

Ρυθμίσεις Κάμερας: Προσαρμόζει τη γωνία και τη θέση της τρέχουσας προβολής.

Καθολικό Ζουμ: Προσαρμόζει όλα τα αντικείμενα δεδομένων εντός της
τρέχουσας προβολής.

Κεντρική Προβολή: Εναλλάσσει μεταξύ προοπτικής και ορθογώνιας προβολής.

Ζουμ και Κεντράρισμα Επιλεγμένων Αντικειμένων: Εμφανίζει τα επιλεγμένα αντικείμενα δεδομένων προεξέχοντα στην
προβολή.

Επιλογή Κέντρου Περιστροφής: Επιλέγει χειροκίνητα το κέντρο περιστροφής των αντικειμένων δεδομένων.

Αυτόματη Επιλογή Κέντρου Περιστροφής: Επιλέγει αυτόματα το κέντρο περιστροφής των αντικειμένων δεδομένων, συνήθως το

κέντρο της προβολής.

Κάτοψη: Προβάλλει τα αντικείμενα δεδομένων από κάτοψη.

Πρόσοψη: Προβάλλει τα αντικείμενα δεδομένων από πρόσοψη.
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4. Basic Operations

4.1 Language Switch
(1)In Settings, click Language to switch the language, then reopen the software to change

the language again.

Switch language

Manifold Tech Limited

4. Βασικές Λειτουργίες

4.1 Αλλαγή Γλώσσας (1) Στις Ρυθμίσεις, πατήστε Γλώσσα για να
αλλάξετε τη γλώσσα, και έπειτα ανοίξτε ξανά το λογισμικό για να
ενεργοποιηθεί η αλλαγή.

Αλλαγή γλώσσας
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4.2. Block Loading
(1)In the 3D view window, click the "Display Settings" shortcut button, check the "Move

Simplification" option, and save with the configured values. Unchecking this option
will fully load the data.

Block Loading

Manifold Tech Limited

4.2 Φόρτωση κατά Τμήματα (1) Στο παράθυρο προβολής 3D, πατήστε το
πλήκτρο συντόμευσης «Ρυθμίσεις Προβολής», επιλέξτε το πλαίσιο
«Απλοποίηση κατά τη Μετακίνηση» και αποθηκεύστε τις ρυθμισμένες
τιμές. Αν αποεπιλέξετε αυτή την επιλογή, τα δεδομένα θα φορτώνονται
πλήρως.

Φόρτωση κατά
τμήματα
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4.3 Task Creation and Point Cloud Loading
(1)Click "Single Point Cloud" under "New Project" to enter the point cloud processing

configuration interface.

Click on the Single Point Cloud

(2)In the configuration interface, you can select the point cloud to load based on the path,
choose standard optimization options, and configure parameters such as point cloud
resolution, loading the raw point cloud, saving point cloud normal vectors, and robust
mode.

Point Cloud Processing Configuration Interface
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4.3 Δημιουργία Εργασίας και Φόρτωση Νέφους Σημείων (1) Πατήστε
«Μεμονωμένο Νέφος Σημείων» στο «Νέο Έργο» για να μεταβείτε στη
διεπαφή ρύθμισης επεξεργασίας νέφους σημείων.

Πατήστε στο Μεμονωμένο Νέφος Σημείων

(2) Στη διεπαφή ρύθμισης, μπορείτε να επιλέξετε το νέφος σημείων
προς φόρτωση βάσει της διαδρομής, να επιλέξετε τυπικές επιλογές
βελτιστοποίησης, και να ρυθμίσετε παραμέτρους όπως την ανάλυση του
νέφους σημείων, τη φόρτωση του αρχικού νέφους σημείων, την
αποθήκευση κάθετων διανυσμάτων και τη ανθεκτική λειτουργία.

Διεπαφή Ρύθμισης Επεξεργασίας Νέφους Σημείων
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(3)There are three standard optimization options: loop detection, adjustment optimization,
and moving object filtering, each serving the following purposes:

 Loop Closure: Used to determine whether the SLAM scanner has re-scanned previously traversed

scenes, thereby correcting cumulative errors. This technique is typically employed when scanning paths

intersect or overlap, eliminating layering effects caused by accumulated errors in repetitive scenes and

enhancing themap's integrity and consistency.

 Bundle Adjustment: Eliminates minor errors in local scenes and, through comprehensive calculation,

distributes the errors uniformly across the entire scene rather than accumulating them solely at the

periphery. This approach reduces noise and subtle layering effects, effectively decreasing the point

cloud thickness.

 Moving Object Filtering: Reduces the point cloud of moving objects during scanning, primarily

targeting noise from passing pedestrians and vehicles.

(4)Point cloud resolution refers to the distance between points, measured in millimeters,
and controls the density and detail accuracy of the point cloud. A smaller value
indicates a denser point cloud with richer details; the default is 2 mm, while 0 mm and
1 mm represent the original resolution.

(5)Loading the raw point cloud refers to generating both the original and optimized point
clouds during point cloud processing.

(6)The saving of point cloud normal vectors refers to calculating and outputting the
normals of each point in the point cloud relative to the surface during point cloud
processing.

(7) The Robust Mode refers to switching to this processing mode, which significantly
reduces memory usage by leveraging the hard drive, though it offers slower processing

speeds and requires sufficient disk space—making it suitable for running large-scale

point clouds on memory-constrained devices. The default mode is Fast Mode, which
processes data using memory for maximum speed but demands substantial memory
capacity, ideal for small to medium datasets. Robust Mode is only activated when
manually selected.

(8)Finally, click OK to start loading and optimizing the point cloud.
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(3) Υπάρχουν τρεις τυπικές επιλογές βελτιστοποίησης: ανίχνευση βρόχου,
βελτιστοποίηση προσαρμογής και φιλτράρισμα κινούμενων αντικειμένων,
καθεμία με τον εξής σκοπό:Κλείσιμο Βρόχου (Loop Closure): Χρησιμοποιείται για να προσδιοριστεί αν ο σαρωτής SLAM έχει σαρώσει ξανά

σκηνές που είχε ήδη διασχίσει, διορθώνοντας έτσι τα συσσωρευμένα σφάλματα. Η τεχνική αυτή χρησιμοποιείται συνήθως όταν οι
διαδρομές σάρωσης

τέμνονται ή επικαλύπτονται, εξαλείφοντας τα φαινόμενα διαστρωμάτωσης που προκαλούνται από συσσωρευμένα σφάλματα σε
επαναλαμβανόμενες σκηνές και

βελτιώνοντας την ακεραιότητα και τη συνέπεια του χάρτη.

Βελτιστοποίηση Προσαρμογής (Bundle Adjustment): Εξαλείφει μικρά σφάλματα σε τοπικές σκηνές και, μέσω συνολικού υπολογισμού,

κατανέμει τα σφάλματα ομοιόμορφα σε ολόκληρη τη σκηνή αντί να συσσωρεύονται μόνο στην

περιφέρεια. Αυτή η προσέγγιση μειώνει τον θόρυβο και τα λεπτά φαινόμενα διαστρωμάτωσης, μειώνοντας αποτελεσματικά το πάχος

του νέφους
σημείων.

Φιλτράρισμα Κινούμενων Αντικειμένων: Μειώνει το νέφος σημείων κινούμενων αντικειμένων κατά τη σάρωση, στοχεύοντας κυρίως

τον θόρυβο από περαστικούς πεζούς και οχήματα.

(4) Η ανάλυση νέφους σημείων αναφέρεται στην απόσταση μεταξύ
σημείων, μετρημένη σε χιλιοστά, και ελέγχει την πυκνότητα και την
ακρίβεια λεπτομέρειας του νέφους σημείων. Μικρότερη τιμή σημαίνει
πυκνότερο νέφος σημείων με περισσότερες λεπτομέρειες· η
προεπιλογή είναι 2 mm, ενώ 0 mm και 1 mm αντιστοιχούν στην αρχική
ανάλυση. (5) Η φόρτωση του αρχικού νέφους σημείων αναφέρεται στη
δημιουργία τόσο του αρχικού όσο και του βελτιστοποιημένου νέφους
σημείων κατά την επεξεργασία. (6) Η αποθήκευση κάθετων
διανυσμάτων νέφους σημείων αναφέρεται στον υπολογισμό και την
εξαγωγή των καθέτων κάθε σημείου ως προς την επιφάνεια, κατά την
επεξεργασία. (7) Η Ανθεκτική Λειτουργία (Robust Mode) αναφέρεται
στην εναλλαγή σε αυτή τη λειτουργία επεξεργασίας, η οποία μειώνει
σημαντικά τη χρήση μνήμης αξιοποιώντας τον σκληρό δίσκο, αν και
προσφέρει βραδύτερη ταχύτητα επεξεργασίας και απαιτεί επαρκή χώρο
στον δίσκο—κατάλληλη για την επεξεργασία μεγάλης κλίμακας
νεφών σημείων σε συσκευές με περιορισμένη μνήμη. Η προεπιλεγμένη
λειτουργία είναι η Γρήγορη Λειτουργία (Fast Mode), η οποία
επεξεργάζεται δεδομένα χρησιμοποιώντας τη μνήμη για μέγιστη
ταχύτητα, απαιτώντας όμως μεγάλη χωρητικότητα μνήμης, ιδανική για
μικρά έως μεσαία σύνολα δεδομένων. Η Ανθεκτική Λειτουργία
ενεργοποιείται μόνο όταν επιλεγεί χειροκίνητα. (8) Τέλος, πατήστε OK
για να ξεκινήσει η φόρτωση και η βελτιστοποίηση του νέφους σημείων.
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4.4 RTKOptimization
(1)When processing point clouds, if the engineering data contains GNSS positioning data

recorded by RTK, RTK optimization is automatically displayed.
(2)In the Configuration section, you can select a coordinate transformation method. The

default is "Coordinate Reference System," which converts the point cloud's relative
coordinates to the target ellipsoid + projection coordinate system and may include
additional correction parameters.

RTK optimal configuration
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4.4 Βελτιστοποίηση RTK (1) Κατά την επεξεργασία νέφους σημείων, αν
τα δεδομένα του έργου περιέχουν δεδομένα εντοπισμού θέσης GNSS
που καταγράφηκαν από RTK, η βελτιστοποίηση RTK εμφανίζεται
αυτόματα. (2) Στην ενότητα Ρύθμισης, μπορείτε να επιλέξετε μια μέθοδο
μετασχηματισμού συντεταγμένων. Η προεπιλογή είναι το «Σύστημα
Αναφοράς Συντεταγμένων», το οποίο μετατρέπει τις σχετικές
συντεταγμένες του νέφους σημείων στο σύστημα συντεταγμένων
ελλειψοειδούς-στόχου + προβολής και μπορεί να περιλαμβάνει
επιπλέον παραμέτρους διόρθωσης.

Βέλτιστη ρύθμιση RTK
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(3)In RTK optimization configuration, the source coordinate reference system
automatically reads the coordinate system broadcast by the cors account used within
RTK, while the target reference system is the final converted coordinate system, which
requires manual configuration.

 The commonly used coordinate system in China is CGCS2000 combined with the Gauss 3-degree zone

projection, where the central meridian depends on the local longitude;

 Additionally, the internationally recognized WGS84 + UTM projection transformation method is

employed.
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(3) Στη ρύθμιση βελτιστοποίησης RTK, το σύστημα αναφοράς
συντεταγμένων πηγής διαβάζεται αυτόματα από το σύστημα
συντεταγμένων που εκπέμπεται από τον λογαριασμό cors που
χρησιμοποιείται στο RTK, ενώ το σύστημα αναφοράς-στόχος είναι το
τελικό μετατρεπόμενο σύστημα συντεταγμένων, το οποίο απαιτεί
χειροκίνητη ρύθμιση.
Το πιο συχνά χρησιμοποιούμενο σύστημα συντεταγμένων στην Κίνα είναι το CGCS2000 σε συνδυασμό με την προβολή

ζώνης Gauss 3 μοιρών, όπου ο κεντρικός μεσημβρινός εξαρτάται από το τοπικό
γεωγραφικό μήκος·

Επιπλέον, χρησιμοποιείται η διεθνώς αναγνωρισμένη μέθοδος μετασχηματισμού προβολής WGS84 + UTM.

.
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(4)Meanwhile, within the target coordinate system parameters, users can configure

various system parameters— including ellipsoid parameters, projection parameters,

translation correction (Calibration parameters), seven-parameter (Datum Transform),

four-parameter (plane transform), and Height fitting— as well as import the geoid

model and NTv2 grid.

Ellipsoid Parameters
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(4) Παράλληλα, εντός των παραμέτρων του συστήματος συντεταγμένων-στόχου, οι
χρήστες μπορούν να ρυθμίσουν διάφορες παραμέτρους συστήματος —
συμπεριλαμβανομένων παραμέτρων ελλειψοειδούς, παραμέτρων προβολής,

διόρθωσης μετατόπισης (Παράμετροι Βαθμονόμησης), επτά παραμέτρων
(Datum Transform), τεσσάρων παραμέτρων (μετασχηματισμός επιπέδου)
και προσαρμογής ύψους — καθώς και εισαγωγή μοντέλου
γεωειδούς και πλέγματος
NTv2.

Παράμετροι Ελλειψοειδούς
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Projection Parameter

Translation Correction (Calibration Parameter)
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Παράμετρος Προβολής

Διόρθωση Μετατόπισης (Παράμετρος Βαθμονόμησης)
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Seven parameters (Datum Transform)

Four parameters (Plane Transform)
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Επτά παράμετροι (Datum Transform)

Τέσσερις παράμετροι (Μετασχηματισμός
Επιπέδου)
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Height Fitting
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Προσαρμογή
Ύψους
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(5)RTK optimization also allows customization of the external parameters for input RTK
frames. However, when using the accompanying frames, no additional steps are

required — the software automatically reads the frame's external parameters and

applies the default settings directly.
(6)For GNSS data recorded by RTK, there is a "GPS filtering level" to assess the quality

of GNSS positioning data, with the default setting being medium.
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(5) Η βελτιστοποίηση RTK επιτρέπει επίσης την προσαρμογή των εξωτερικών
παραμέτρων για τα εισερχόμενα πλαίσια RTK. Ωστόσο, όταν
χρησιμοποιούνται τα συνοδευτικά πλαίσια, δεν απαιτούνται πρόσθετα βήματα
— το λογισμικό διαβάζει αυτόματα τις εξωτερικές παραμέτρους του πλαισίου
καιεφαρμόζει απευθείας τις προεπιλεγμένες ρυθμίσεις. (6) Για δεδομένα GNSS
που καταγράφονται από RTK, υπάρχει ένα «Επίπεδο φιλτραρίσματος GPS»
για την αξιολόγηση της ποιότητας των δεδομένων εντοπισμού θέσης GNSS, με
προεπιλεγμένη ρύθμιση το μεσαίο επίπεδο.



Manifold Tech Limited

26

4.5 GCPOptimization
(1)When processing point clouds, if the engineering data contains control point

information collected during field surveys, the system automatically displays GCP

optimization—specifically, control point optimization.

Control Point Optimization
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4.5 Βελτιστοποίηση GCP (1) Κατά την επεξεργασία νέφους σημείων, αν
τα δεδομένα του έργου περιέχουν πληροφορίες σημείων ελέγχου που
συλλέχθηκαν κατά την επιτόπια τοπογράφηση, το σύστημα εμφανίζει
αυτόματα τη βελτιστοποίηση GCP — δηλαδή τη βελτιστοποίηση
σημείων ελέγχου.

Βελτιστοποίηση Σημείων Ελέγχου
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(2) Select Configuration, then import the CSV file containing the geographic coordinate
data of control points. Ensure the order of control points matches that in the coordinate
file, and correctly map the north and east coordinates to the Y-axis and X-axis,
respectively.

Note: Typically, the north coordinate points upward to the Y-axis of the

point cloud, and the east coordinate points to the right to the X-axis of the

point cloud.
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(2) Επιλέξτε Ρύθμιση, και έπειτα εισαγάγετε το αρχείο CSV που περιέχει
τα γεωγραφικά δεδομένα συντεταγμένων των σημείων ελέγχου.
Βεβαιωθείτε ότι η σειρά των σημείων ελέγχου αντιστοιχεί σε αυτή του
αρχείου συντεταγμένων, και αντιστοιχίστε σωστά τη βόρεια και
ανατολική συντεταγμένη στον άξονα Y και X αντίστοιχα.

Σημείωση: Συνήθως, η βόρεια συντεταγμένη αντιστοιχεί προς τα πάνω στον άξονα Y του

νέφους σημείων, και η ανατολική συντεταγμένη αντιστοιχεί προς τα δεξιά στον άξονα X του

νέφους
σημείων.
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(3)The CSV file template containing control point coordinate data is as follows, typically
comprising four columns: point number, north coordinate, east coordinate, and
elevation, with no header:

Control Point CSV Template
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(3) Το πρότυπο αρχείο CSV που περιέχει τα δεδομένα συντεταγμένων
σημείων ελέγχου έχει ως εξής, περιλαμβάνοντας συνήθως τέσσερις
στήλες: αριθμό σημείου, βόρεια συντεταγμένη, ανατολική συντεταγμένη
και υψόμετρο, χωρίς επικεφαλίδα:

Πρότυπο CSV Σημείων Ελέγχου
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4.6 Zooming, Translation, and Rotation of Point Clouds
By combining various mouse button combinations, you can zoom, pan, and rotate the

point cloud. The methods are as follows:
(1)Left-click and hold to rotate the control point cloud;

(2)Right-click and hold to pan the control point cloud;

(3)Roll the wheels up and down to zoom the point cloud;

(4)Long-press and drag the roller to quickly zoom the point cloud.

(5)Within the point cloud, double-click the left or right button or use the scroll wheel to

reset the rotation center.

Zoom, Pan, Rotate
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4.6 Ζουμ, Μετατόπιση και Περιστροφή Νεφών Σημείων Συνδυάζοντας
διάφορους συνδυασμούς πλήκτρων ποντικιού, μπορείτε να κάνετε
ζουμ, μετατόπιση και περιστροφή του νέφους σημείων. Οι μέθοδοι είναι
οι εξής: (1) Πατήστε παρατεταμένα το αριστερό πλήκτρο για περιστροφή
του νέφους σημείων·
(2) Πατήστε παρατεταμένα το δεξί πλήκτρο για μετατόπιση του
νέφους σημείων·
(3) Περιστρέψτε τη ροδέλα του ποντικιού πάνω-κάτω για ζουμ του
νέφους σημείων·
(4) Πατήστε παρατεταμένα και σύρετε τη ροδέλα για γρήγορο ζουμ του νέφους
σημείων.
(5) Εντός του νέφους σημείων, κάντε διπλό κλικ με το αριστερό ή το δεξί πλήκτρο, ή χρησιμοποιήστε τη
ροδέλα, για να

επαναφέρετε το κέντρο
περιστροφής.

Ζουμ, Μετατόπιση,
Περιστροφή
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4.7. Adjustment of Particle Size
(1)After selecting the point cloud, adjust the point size value in the properties box or

change the default global point size in the upper-left corner of the view.

Adjust point size
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4.7 Ρύθμιση Μεγέθους Σωματιδίων (1) Αφού επιλέξετε το νέφος σημείων,
ρυθμίστε την τιμή μεγέθους σημείου στο πλαίσιο ιδιοτήτων ή

αλλάξτε το προεπιλεγμένο καθολικό μέγεθος σημείου στην επάνω αριστερή γωνία της
προβολής.

Ρύθμιση μεγέθους
σημείου
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4.8. Render method changed
This feature allows you to freely transform point clouds into color renderings with

various attributes.
(1)Select the point cloud, then click Color in the properties window to switch from

"RGB" to "Scalar field," after which you can freely choose different color scales.

Scalar field

(2)Alternatively, replace "Intensity" with "Label" in the active scalar field; the software

will then render the point cloud based on the scanning time.

Label
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4.8 Αλλαγή Μεθόδου Απόδοσης Αυτή η λειτουργία σας επιτρέπει να
μετατρέπετε ελεύθερα τα νέφη σημείων σε έγχρωμες αποδόσεις με
διάφορες ιδιότητες. (1) Επιλέξτε το νέφος σημείων, και έπειτα πατήστε
Χρώμα στο παράθυρο ιδιοτήτων για εναλλαγή από

«RGB» σε «Βαθμωτό πεδίο», μετά την οποία μπορείτε να επιλέξετε ελεύθερα διαφορετικές
κλίμακες χρωμάτων.

Βαθμωτό πεδίο

(2) Εναλλακτικά, αντικαταστήστε το «Intensity» με το «Label» στο ενεργό βαθμωτό πεδίο· το λογισμικό

θα αποδώσει τότε το νέφος σημείων βάσει του χρόνου σάρωσης.

Label
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4.9 Data Export
Export point cloud data or meshes separately to other formats, and save them in

multiple formats.
(1)Select the point cloud, right-click to save, or click the Export button in the file bar.

derive data

Different formats of point clouds
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4.9 Εξαγωγή Δεδομένων Εξάγετε δεδομένα νέφους σημείων ή πλέγματα
ξεχωριστά σε άλλες μορφές, και αποθηκεύστε τα σε πολλαπλές μορφές.
(1) Επιλέξτε το νέφος σημείων, κάντε δεξί κλικ για αποθήκευση, ή
πατήστε το κουμπί Εξαγωγή στη γραμμή αρχείου.

εξαγωγή
δεδομένων

Διαφορετικές μορφές νεφών σημείων
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4.10. Batch Processing
You can import multiple sets of engineering data and process them sequentially.

(1)Under the File bar, select "Batch Processing" to import the project data folder to be

processed.

Batch Import
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4.10 Ομαδική Επεξεργασία Μπορείτε να εισαγάγετε πολλαπλά σύνολα
δεδομένων έργου και να τα επεξεργαστείτε διαδοχικά. (1) Στη γραμμή
αρχείου, επιλέξτε «Ομαδική Επεξεργασία» για να εισαγάγετε τον φάκελο
δεδομένων έργου προς

επεξεργασία.

Ομαδική
Εισαγωγή
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(2)Continue configuring the processing options for each set of engineering data, then start

batch processing.
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(2) Συνεχίστε ρυθμίζοντας τις επιλογές επεξεργασίας για κάθε σύνολο δεδομένων έργου, και έπειτα ξεκινήστε
την

ομαδική
επεξεργασία.
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5. Common Functions
5.1 Point Selection
 Click to select points: Left-click to choose points within the point cloud to display their information.

reconnaissance

 Click the point list, right-click to select multiple points, and the information of all selected points—

including global coordinates—will be saved in the table on the right. You can export the data as table

files in various formats.

Point List
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5. Κοινές Λειτουργίες
5.1 Επιλογή Σημείων

Επιλογή σημείων με κλικ: Αριστερό κλικ για επιλογή σημείων εντός του νέφους σημείων, ώστε να εμφανιστούν οι πληροφορίες τους.

αναγνώριση
Πατήστε στη λίστα σημείων, δεξί κλικ για επιλογή πολλαπλών σημείων, και οι πληροφορίες όλων των επιλεγμένων σημείων —

συμπεριλαμβανομένων των καθολικών συντεταγμένων — θα αποθηκευτούν στον πίνακα στα δεξιά. Μπορείτε να εξαγάγετε τα
δεδομένα ως αρχεία

πίνακα σε διάφορες μορφές.

Λίστα
Σημείων
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5.2 Measurement
 Click Distance measures the length between two points in a point cloud. Left-click to select points; the

value appears when the two points are connected. "Distance" indicates the length, measured inmeters.

distance
 Click on the area, right-click to select points, and connect the three points to form a surface. The value

will appear; "area" represents the area, measured in square meters.

area
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5.2 Μέτρηση
Πατώντας Απόσταση μετράται το μήκος μεταξύ δύο σημείων σε ένα νέφος σημείων. Αριστερό κλικ για επιλογή σημείων· η

τιμή εμφανίζεται όταν συνδεθούν τα δύο σημεία. Η «Απόσταση» υποδεικνύει το μήκος, μετρημένο σε μέτρα.

απόσταση
Πατήστε στο εμβαδόν, δεξί κλικ για επιλογή σημείων, και συνδέστε τα τρία σημεία για να σχηματίσετε επιφάνεια. Η τιμή

θα εμφανιστεί· το «εμβαδόν» αντιπροσωπεύει την επιφάνεια, μετρημένη σε
τετραγωνικά μέτρα.

εμβαδόν
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5.3 Segment
 Select the point cloud and click "Crop" on the toolbar;

 Left-click to select points and draw lines; select the target point cloud with a box; right-click to finish

drawing the lines.

 You can choose either the internal or external point cloud of the selected area, then click "Apply" to

complete.

Point Cloud Cropping
 Click Pause to stop the current crop operation, release the fixed view, and allow you to move the view

again. Click Pause again to continue the crop operation.
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5.3 Τομή
(Segment)
Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Περικοπή» στη γραμμή
εργαλείων·
Αριστερό κλικ για επιλογή σημείων και σχεδίαση γραμμών· επιλέξτε το νέφος σημείων-στόχο με πλαίσιο· δεξί κλικ για ολοκλήρωση

της σχεδίασης
γραμμών.

Μπορείτε να επιλέξετε είτε το εσωτερικό είτε το εξωτερικό νέφος σημείων της επιλεγμένης περιοχής, και έπειτα πατήστε «Εφαρμογή» για

ολοκλήρωση.

Περικοπή Νέφους Σημείων

Πατήστε Παύση για να διακόψετε την τρέχουσα λειτουργία περικοπής, απελευθερώνοντας τη σταθεροποιημένη προβολή και επιτρέποντάς
σας να μετακινήσετε ξανά

την προβολή. Πατήστε ξανά Παύση για να συνεχίσετε την περικοπή.



Manifold Tech Limited

38

5.4 Cross Section
 Left-click to select the point cloud, then click "3DTrim" in the toolbar;

 Drag the arrows and circles in all six directions of the bounding box to adjust its size and angle.

 After adjusting to the appropriate angle, click the "Export Slices" button on the right toolbar.

3D裁剪
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5.4 Διατομή (Cross
Section)
Αριστερό κλικ για επιλογή του νέφους σημείων, και έπειτα πατήστε «Περικοπή 3D» στη γραμμή
εργαλείων·
Σύρετε τα βέλη και τους κύκλους και στις έξι κατευθύνσεις του πλαισίου οριοθέτησης, για να προσαρμόσετε το μέγεθος και τη
γωνία του.
Αφού προσαρμόσετε στην κατάλληλη γωνία, πατήστε το κουμπί «Εξαγωγή Τομών» στη δεξιά γραμμή εργαλείων.

Περικοπή
3D
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5.5. SectionMode
 Left-click to select the point cloud, then click "SectionView" on the toolbar.

 Check the option for a fixed slice width, which defaults to 0.1m (10 cm).

 In the main view, select the point cloud scene to be sectioned; the sectioned point cloud will be

displayed in the right cross-section view from a front view.

View in Section
 Meanwhile, in the section view, click the third button above to measure the length of a specific scene,

such as viewing the point cloud thickness.

Cross-section triangle
 You can also click the fourth button to save the cut point cloud separately.
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5.5 Λειτουργία Τομής
(Section Mode)
Αριστερό κλικ για επιλογή του νέφους σημείων, και έπειτα πατήστε «Προβολή Τομής» στη γραμμή
εργαλείων.
Επιλέξτε το πλαίσιο για σταθερό πάχος τομής, το οποίο έχει προεπιλογή 0,1 m (10 cm).

Στην κύρια προβολή, επιλέξτε τη σκηνή νέφους σημείων προς τομή· το τμήμα του νέφους σημείων θα

εμφανιστεί στη δεξιά προβολή τομής, από πρόσοψη.

Προβολή Τομής
Παράλληλα, στην προβολή τομής, πατήστε το τρίτο κουμπί επάνω για να μετρήσετε το μήκος συγκεκριμένης σκηνής,

όπως το πάχος του νέφους σημείων.

Τρίγωνο διατομής
Μπορείτε επίσης να πατήσετε το τέταρτο κουμπί για να αποθηκεύσετε ξεχωριστά το
τμηματοποιημένο νέφος σημείων.
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5.6 Point Cloud Orientation
 Left-click to select the point cloud, then click "Point CloudOrientation" on the toolbar.

 You can reconfigure the X, Y, and Z axes from three perspectives: top view, front view, and left view.

Adjust the point cloud orientation to reorient it.

 In the top view, you can redefine the orientation of the X and Y axes. Click Apply Rotation to adjust the

point cloud direction accordingly.

Redirect the XY axes in the top view
 The same operation can also modify the point cloud orientation in the front view and left/right views,

then click Save.
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5.6 Προσανατολισμός Νέφους
Σημείων
Αριστερό κλικ για επιλογή του νέφους σημείων, και έπειτα πατήστε «Προσανατολισμός Νέφους Σημείων» στη
γραμμή εργαλείων.
Μπορείτε να επαναρρυθμίσετε τους άξονες X, Y και Z από τρεις οπτικές γωνίες: κάτοψη, πρόσοψη και πλάγια όψη.

Προσαρμόστε τον προσανατολισμό του νέφους σημείων για
να τον επαναπροσδιορίσετε.

Στην κάτοψη, μπορείτε να επαναπροσδιορίσετε τον προσανατολισμό των αξόνων X και Y. Πατήστε Εφαρμογή Περιστροφής για να
προσαρμόσετε

την κατεύθυνση του νέφους σημείων
αναλόγως.

Επαναπροσδιορισμός αξόνων XY στην κάτοψη

Η ίδια λειτουργία μπορεί επίσης να τροποποιήσει τον προσανατολισμό του νέφους σημείων σε πρόσοψη και πλάγιες όψεις,

και έπειτα πατήστε
Αποθήκευση.
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5.7 Filter by value
 Select the point cloud and click "Filter by Value" on the toolbar to export or split the point cloud

individually based on the active scalar field— "Intensity" or "Label"—attribute values.

Intensity attribute

Label attribute
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5.7 Φιλτράρισμα κατά
Τιμή
Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Φιλτράρισμα κατά Τιμή» στη γραμμή εργαλείων για εξαγωγή ή διαχωρισμό του νέφους σημείων

ξεχωριστά, βάσει των τιμών του ενεργού βαθμωτού πεδίου — «Intensity» ή «Label».

Ιδιότητα Intensity

Ιδιότητα Label
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5.8 Sample
 Select the point cloud and click "Resampling" on the toolbar to reduce its density using algorithms such

as random percentages or point cloud spatial intervals.

double sampling
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5.8
Δειγματοληψία
Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Επαναδειγματοληψία» στη γραμμή εργαλείων για να μειώσετε την πυκνότητά του,
χρησιμοποιώντας αλγορίθμους όπως

τυχαία ποσοστά ή χωρικά διαστήματα νέφους σημείων.

διπλή δειγματοληψία
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5.9 Registration
 Hold down the Ctrl key to select two point cloud datasets, then click "registration" on the toolbar. Two

registrationmethods are available: "Align (Point-to-Point)" and "Fine Registration (ICP)".

1)Align (point-to-point): Manually select corresponding feature point pairs from two point clouds and then

register the point clouds.

2)Integrated Cloud Registration (ICP): The ICP algorithm automatically performs global matching between

two point clouds, followed by registration of the point clouds.

 Taking ICP as an example, click "Fine Registration (ICP)" to align the point clouds and the reference

point cloud, set the overlap rate parameters, then click OK to begin the conversion.

ICP
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5.9 Ευθυγράμμιση
(Registration)
Κρατήστε πατημένο το πλήκτρο Ctrl για να επιλέξετε δύο σύνολα δεδομένων νέφους σημείων, και έπειτα πατήστε «Ευθυγράμμιση» στη
γραμμή εργαλείων. Διατίθενται δύο

μέθοδοι ευθυγράμμισης: «Ευθυγράμμιση (Σημείο-προς-Σημείο)» και «Ακριβής Ευθυγράμμιση (ICP)».

1) Ευθυγράμμιση (σημείο-προς-σημείο): Επιλέξτε χειροκίνητα αντίστοιχα ζεύγη χαρακτηριστικών σημείων από δύο νέφη σημείων και
έπειτα

ευθυγραμμίστε τα νέφη
σημείων.

2) Ολοκληρωμένη Ευθυγράμμιση Νέφους (ICP): Ο αλγόριθμος ICP εκτελεί αυτόματα καθολική αντιστοίχιση μεταξύ

δύο νεφών σημείων, ακολουθούμενη από την ευθυγράμμισή τους.

Ως παράδειγμα με το ICP, πατήστε «Ακριβής Ευθυγράμμιση (ICP)» για να ευθυγραμμίσετε τα νέφη σημείων και το νέφος σημείων
αναφοράς,

ρυθμίστε τις παραμέτρους ποσοστού επικάλυψης, και έπειτα πατήστε OK για να ξεκινήσει η μετατροπή.

ICP
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 For point-to-point selection, hold the Ctrl key to select two point clouds, then click "Align (Point-to-

Point)" to align the point cloudswith the reference point cloud.

Manual registration
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Για επιλογή σημείο-προς-σημείο, κρατήστε πατημένο το πλήκτρο Ctrl για να επιλέξετε δύο νέφη σημείων, και έπειτα πατήστε
«Ευθυγράμμιση (Σημείο-προς-

Σημείο)» για να ευθυγραμμίσετε τα νέφη σημείων με το νέφος σημείων
αναφοράς.

Χειροκίνητη ευθυγράμμιση
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 To identify common feature point pairs between two point clouds, it is recommended to use objects

such as cross targets or calibration plates.

 After selecting feature points, information will be displayed on the right side; the selection order of the

two point cloudsmust remain consistent.
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Για τον εντοπισμό κοινών ζευγών χαρακτηριστικών σημείων μεταξύ δύο νεφών σημείων, συνιστάται η χρήση αντικειμένων

όπως στόχοι σταυρού ή πλάκες βαθμονόμησης.

Μετά την επιλογή χαρακτηριστικών σημείων, θα εμφανιστούν πληροφορίες στη δεξιά πλευρά· η σειρά επιλογής των

δύο νεφών σημείων πρέπει να παραμείνει ίδια.
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 Click Align to view the registration results of the two point cloud datasets, then click Apply to complete

the registration.

Point Cloud Registration
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Πατήστε Ευθυγράμμιση για να δείτε τα αποτελέσματα ευθυγράμμισης των δύο συνόλων δεδομένων νέφους σημείων, και έπειτα πατήστε
Εφαρμογή για να ολοκληρώσετε

την ευθυγράμμιση.

Ευθυγράμμιση Νέφους Σημείων
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5.10. Merge
 Hold the Ctrl key to select multiple point cloud groups, then click "Merge" on the toolbar.

merge

Manifold Tech Limited

5.10
Συγχώνευση
Κρατήστε πατημένο το πλήκτρο Ctrl για να επιλέξετε πολλαπλές ομάδες νέφους σημείων, και έπειτα πατήστε
«Συγχώνευση» στη γραμμή εργαλείων.

συγχώνευση
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5.11 Control Point Report
 In point cloud processing, selecting GCP optimization allows for control point accuracy verification

after optimization.

 Select the point cloud, click "Control Point Report" on the toolbar, check the optimized point cloud,

import the original control point file, and finally click "Calculate". You can also export the inspection

results as a PDF file for easy storage.

Manifold Tech Limited

5.11 Αναφορά Σημείων
Ελέγχου
Κατά την επεξεργασία νέφους σημείων, η επιλογή βελτιστοποίησης GCP επιτρέπει την επαλήθευση ακρίβειας σημείων ελέγχου

μετά τη
βελτιστοποίηση.

Επιλέξτε το νέφος σημείων, πατήστε «Αναφορά Σημείων Ελέγχου» στη γραμμή εργαλείων, επιλέξτε το βελτιστοποιημένο νέφος σημείων,

εισαγάγετε το αρχικό αρχείο σημείων ελέγχου, και τέλος πατήστε «Υπολογισμός». Μπορείτε επίσης να εξαγάγετε τα αποτελέσματα

ελέγχου ως αρχείο PDF για εύκολη
αποθήκευση.
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5.12. Roam
 Select the point cloud and click "Roam" on the toolbar to switch to first-person view. Use the WASD

keys tomove the view, the QE key to adjust its height, and the scroll wheel to zoom the field of view.

go on a pleasure trip

Manifold Tech Limited

5.12 Περιήγηση
(Roam)
Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Περιήγηση» στη γραμμή εργαλείων για εναλλαγή σε προβολή πρώτου προσώπου.
Χρησιμοποιήστε τα πλήκτρα

WASD για μετακίνηση της προβολής, το πλήκτρο QE για ρύθμιση ύψους, και τη ροδέλα για ζουμ του οπτικού πεδίου.

περιήγηση
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5.13. New 3DView
In the toolbar, click "New 3DView" to access the following features:

 NewView

 ViewLinkage

 Tile

 Cascade

 Close All

Manifold Tech Limited

5.13 Νέα Προβολή 3D Στη γραμμή εργαλείων, πατήστε
«Νέα Προβολή 3D» για πρόσβαση στις εξής λειτουργίες:
Νέα Προβολή

Σύνδεση Προβολών

Παράθεση
(Tile)
Διαδοχή
(Cascade)
Κλείσιμο Όλων
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Among them, the new view allows viewing different point clouds across multiple
windows.

Create View and Switch Views

Multi-view point cloud display

Manifold Tech Limited

Μεταξύ αυτών, η νέα προβολή επιτρέπει την προβολή διαφορετικών
νεφών σημείων σε πολλαπλά παράθυρα.

Δημιουργία Προβολής και Εναλλαγή
Προβολών

Προβολή νέφους σημείων σε πολλαπλές
προβολές
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View synchronization allows all point clouds in multiple windows to move, rotate, and
scale synchronously, enabling coordinated action.

The flat layout arranges all views in binary rectangles;

Tile

The cascade window displays all views in an indexed arrangement within a single
window, showing only the current viewwhile hiding the others.

Cascading Window

Manifold Tech Limited

Ο συγχρονισμός προβολών επιτρέπει σε όλα τα νέφη σημείων σε
πολλαπλά παράθυρα να μετακινούνται, να περιστρέφονται και να
κλιμακώνονται συγχρόνως, επιτρέποντας συντονισμένη δράση. Η
επίπεδη διάταξη τοποθετεί όλες τις προβολές σε ορθογώνια πλέγματα·

Παράθεση
(Tile)

Το διαδοχικό παράθυρο εμφανίζει όλες τις προβολές σε ευρετηριασμένη
διάταξη εντός ενός παραθύρου, εμφανίζοντας μόνο την τρέχουσα προβολή και
κρύβοντας τις υπόλοιπες.

Διαδοχικό Παράθυρο
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6. Industry Applications

6.1. Mesh
6.1.1 Mesh

 Select the point cloud, click "Mesh" in the industry toolbar, and choose the meshing resolution (low,

medium, or high; the default is medium). Click OK to generate the mesh model. The file will be

automatically saved in the project directory in.ply format or can be saved in another format.

Triangle Grid Generation

Mesh

Manifold Tech Limited

6. Εφαρμογές ανά Κλάδο

6.1 Πλέγμα
(Mesh)
6.1.1 Πλέγμα

Επιλέξτε το νέφος σημείων, πατήστε «Πλέγμα» στη γραμμή εργαλείων κλάδου, και επιλέξτε την ανάλυση πλέγματος (χαμηλή,

μεσαία ή υψηλή· η προεπιλογή είναι μεσαία). Πατήστε OK για να δημιουργηθεί το μοντέλο πλέγματος. Το αρχείο θα

αποθηκευτεί αυτόματα στον κατάλογο του έργου σε μορφή .ply ή μπορεί να αποθηκευτεί σε άλλη μορφή.

Δημιουργία Τριγωνικού Πλέγματος

Πλέγμα
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6.1.2 Simplify Mesh

 Select the Mesh and click "Simplify Mesh" in the industry toolbar to reduce the number of mesh faces,

thereby decreasing the data size. However, this will also compromise some accuracy and fit quality.

Grid Simplification

Manifold Tech Limited

6.1.2 Απλοποίηση
Πλέγματος
Επιλέξτε το Πλέγμα και πατήστε «Απλοποίηση Πλέγματος» στη γραμμή εργαλείων κλάδου, για να μειώσετε τον αριθμό όψεων του
πλέγματος,

μειώνοντας έτσι το μέγεθος των δεδομένων. Αυτό, ωστόσο, θα επηρεάσει και την ακρίβεια και την ποιότητα εφαρμογής.

Απλοποίηση Πλέγματος
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6.1.3 Texture

 Select the Mesh, then click "Texture" in the industry toolbar. The software will automatically calculate

andmap the photo onto theMesh, generating a meshmodel with the photo texture.

texture mapping
 After starting the process, the calculation speed depends on your computer's performance.

 After completing the texture mapping, save it in the project data directory under a folder named "model".

Grid Model Results Save Directory

Manifold Tech Limited

6.1.3 Υφή
(Texture)
Επιλέξτε το Πλέγμα, και έπειτα πατήστε «Υφή» στη γραμμή εργαλείων κλάδου. Το λογισμικό θα υπολογίσει αυτόματα

και θα αντιστοιχίσει τη φωτογραφία στο Πλέγμα, δημιουργώντας μοντέλο πλέγματος με υφή
φωτογραφίας.

αντιστοίχιση υφής
Μετά την έναρξη της διαδικασίας, η ταχύτητα υπολογισμού εξαρτάται από την απόδοση του υπολογιστή σας.

Μετά την ολοκλήρωση της αντιστοίχισης υφής, αποθηκεύστε την στον κατάλογο δεδομένων του έργου, σε φάκελο με όνομα «model».

Κατάλογος Αποθήκευσης Αποτελεσμάτων
Μοντέλου Πλέγματος
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Mesh Model

Manifold Tech Limited

Μοντέλο
Πλέγματος
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6.2 Robot
6.2.1 Navigation Map

 Select the point cloud and click "NavigationMap" under the IndustryApplications section to generate

another series of localizationmaps used byOdin, an embodied intelligent product, which facilitates

navigation algorithms. For details, see:

https://manifoldtechltd.github.io/wiki/odin_series/odin1/10.%20Relocalization%20Usr%20Guide.html.

Manifold Tech Limited

6.2 Ρομπότ

6.2.1 Χάρτης Πλοήγησης

Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Χάρτης Πλοήγησης» στην ενότητα Εφαρμογές ανά Κλάδο, για να δημιουργήσετε

μια σειρά χαρτών εντοπισμού θέσης που χρησιμοποιούνται από το Odin, ένα ενσώματο έξυπνο προϊόν, διευκολύνοντας τους

αλγορίθμους πλοήγησης. Για λεπτομέρειες, δείτε:

https://manifoldtechltd.github.io/wiki/odin_series/odin1/10.%20Relocalization%20Usr%20Guide.html.
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6.2.2 .USD Export

 Select the point cloud and click "USD Export" under Industry Functions to export the data in USD

format, facilitating integrationwith the NVIDIAOmniverse simulation training platform.

Manifold Tech Limited

6.2.2 Εξαγωγή .USD

Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Εξαγωγή USD» στις Λειτουργίες Κλάδου, για να εξαγάγετε τα δεδομένα σε μορφή

USD, διευκολύνοντας την ενσωμάτωση με την πλατφόρμα εκπαίδευσης προσομοίωσης NVIDIA Omniverse.
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6.3. Earthwork
6.3.1. Earthwork Measurement

 Before using the stack for measurement, the stack must first be trimmed or the unnecessary point clouds

on its edges and top removed.

Cutting
 Next, select the cropped point cloud of the volume and click "Volume Measurement" in the Industry

Applications section.

Pile mass measurement

Manifold Tech Limited

6.3 Χωματουργικά
Έργα
6.3.1 Μέτρηση Χωματουργικών

Πριν χρησιμοποιήσετε τον σωρό για μέτρηση, πρέπει πρώτα να τον περικόψετε ή να αφαιρέσετε τα περιττά νέφη σημείων

στα άκρα και την κορυφή του.

Περικοπή
Στη συνέχεια, επιλέξτε το περικομμένο νέφος σημείων του όγκου και πατήστε «Μέτρηση Όγκου» στην ενότητα

Εφαρμογές ανά Κλάδο.

Μέτρηση όγκου σωρού
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 Use the "Polygon Selection" manual box to select the occupied area of the stack;

 To set the reference plane, use the "Three-Point Plane" tool to select three points from the point cloud as

the reference plane.

 Select a method for calculating the volume; the recommended option is the "Triangulated Inverse

Network (TIN)". This will generate the pile information and allow you to export the report.

Stack Information

Manifold Tech Limited

Χρησιμοποιήστε το χειροκίνητο εργαλείο «Επιλογή Πολυγώνου» για να επιλέξετε την περιοχή που
καταλαμβάνει ο σωρός·
Για να ορίσετε το επίπεδο αναφοράς, χρησιμοποιήστε το εργαλείο «Επίπεδο Τριών Σημείων» για να επιλέξετε τρία σημεία από το νέφος
σημείων ως

επίπεδο αναφοράς.

Επιλέξτε μια μέθοδο υπολογισμού όγκου· η συνιστώμενη επιλογή είναι το «Τριγωνικό Ανεστραμμένο

Δίκτυο (TIN)». Αυτό θα δημιουργήσει τις πληροφορίες σωρού και θα σας επιτρέψει να εξαγάγετε την αναφορά.

Πληροφορίες Σωρού
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6.3.2 Earthwork Comparison

 Similar to pile body measurement, it is recommended to first register and align the two point cloud

datasets, then crop the pile body or remove the redundant point clouds from the periphery and top.

Point cloud registration and alignment

Crop stack

Manifold Tech Limited

6.3.2 Σύγκριση Χωματουργικών

Παρόμοια με τη μέτρηση σωρού, συνιστάται πρώτα να ευθυγραμμίσετε τα δύο σύνολα δεδομένων νέφους σημείων,

και έπειτα να περικόψετε τον σωρό ή να αφαιρέσετε τα περιττά νέφη σημείων από την περιφέρεια και την κορυφή.

Ευθυγράμμιση νέφους σημείων

Περικοπή
σωρού
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 Select two sets of embankment point clouds, click "Embankment Comparison" under the industry

toolbar, specify the pre-and post-embankment configurations along with the calculation method, and

finally compute the fill and cut volumes.

Stack Comparison

Select the front and rear pile bodies

Manifold Tech Limited

Επιλέξτε δύο σύνολα νεφών σημείων επιχώματος, πατήστε «Σύγκριση Επιχώματος» στη γραμμή εργαλείων κλάδου,

καθορίστε τις ρυθμίσεις πριν και μετά το επίχωμα μαζί με τη μέθοδο υπολογισμού, και τέλος
υπολογίστε τους όγκους επίχωσης και εκσκαφής.

Σύγκριση Σωρού

Επιλέξτε τους μπροστινούς και πίσω σωρούς
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Calculation of fill and excavation work

Manifold Tech Limited

Υπολογισμός επίχωσης και εκσκαφής
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6.4 Scene Export
6.4.1 MipMap Export

 Select the point cloud and click "MipMap Export" in the industry toolbar. The systemwill automatically

generate the required data structure folder for MipMap software based on the selected point cloud and

its corresponding project.

 After that, useMipMap to import the corresponding converted folder for Gaussian reconstruction.

MipMap Export
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6.4 Εξαγωγή Σκηνής

6.4.1 Εξαγωγή MipMap

Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Εξαγωγή MipMap» στη γραμμή εργαλείων κλάδου. Το σύστημα θα

δημιουργήσει αυτόματα τον απαιτούμενο φάκελο δομής δεδομένων για το λογισμικό MipMap, βάσει του επιλεγμένου νέφους σημείων

και του αντίστοιχου έργου του.

Στη συνέχεια, χρησιμοποιήστε το MipMap για να εισαγάγετε τον αντίστοιχο μετατρεπόμενο φάκελο για ανακατασκευή Gaussian.

Εξαγωγή MipMap
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MipMap data structure folder

Manifold Tech Limited

Φάκελος δομής δεδομένων MipMap
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6.4.2 CC Export

 Select the point cloud and click "CC Export" in the industry toolbar. The system will automatically

generate the required data structure folder for CC software (formerly Context Capture; now iTwin

CaptureModeler) based on the selected point cloud and its corresponding project.

 After that, use CC to import the converted folder for 3D reconstruction.

CC leading-out

Manifold Tech Limited

6.4.2 Εξαγωγή CC

Επιλέξτε το νέφος σημείων και πατήστε «Εξαγωγή CC» στη γραμμή εργαλείων κλάδου. Το σύστημα θα

δημιουργήσει αυτόματα τον απαιτούμενο φάκελο δομής δεδομένων για το λογισμικό CC (πρώην Context Capture, νυν iTwin

Capture Modeler), βάσει του επιλεγμένου νέφους σημείων και του αντίστοιχου έργου του.

Στη συνέχεια, χρησιμοποιήστε το CC για να εισαγάγετε τον μετατρεπόμενο φάκελο για
τρισδιάστατη ανακατασκευή.

Εξαγωγή CC
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CC Data Structure Folder

Manifold Tech Limited

Φάκελος Δομής Δεδομένων CC
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7、New version features

V1.0.3 Update:

1. Optimized the adjustment algorithm to further improve overall point cloud consistency.

2. Enhanced point cloud structure to better preserve and restore edges, boundaries, and contours.

3. Improved overall point cloud accuracy and enhanced pose optimization performance.

4. Added a fast loading mode to improve processing stability for scenes of varying sizes and to adapt to

different hardware environments.

5. Added Elevation rendering and EDL rendering display.

6. Introduced an industry-specific CAD slicing feature, enabling the generation of 2D drawings from

point cloud data.

New Feature Description:

1. Fast Load Mode Added
When working with large point cloud projects, the fast loading mode reduces hardware stress,

improves stability, and shortens processing time.

Fast Load Mode
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7. Νέα χαρακτηριστικά έκδοσης

Ενημέρωση V1.0.3:

1. Βελτιστοποιήθηκε ο αλγόριθμος προσαρμογής για περαιτέρω βελτίωση της συνολικής συνέπειας του νέφους σημείων.

2. Βελτιώθηκε η δομή του νέφους σημείων για καλύτερη διατήρηση και αποκατάσταση ακμών, ορίων και περιγραμμάτων.

3. Βελτιώθηκε η συνολική ακρίβεια του νέφους σημείων και ενισχύθηκε η απόδοση βελτιστοποίησης θέσης.

4. Προστέθηκε λειτουργία γρήγορης φόρτωσης για βελτίωση της σταθερότητας επεξεργασίας σε σκηνές διαφορετικού μεγέθους και
προσαρμογή σε
διαφορετικά περιβάλλοντα υλικού.

5. Προστέθηκε απόδοση υψομέτρου (Elevation) και απόδοση EDL.

6. Προστέθηκε λειτουργία τομής CAD ειδική για τον κλάδο, επιτρέποντας τη δημιουργία δισδιάστατων σχεδίων από

δεδομένα νέφους
σημείων.

Περιγραφή Νέων Λειτουργιών:

1. Προστέθηκε Λειτουργία Γρήγορης Φόρτωσης Κατά την εργασία με μεγάλα έργα νέφους
σημείων, η λειτουργία γρήγορης φόρτωσης μειώνει την καταπόνηση του υλικού, βελτιώνει
τη σταθερότητα και μειώνει τον χρόνο επεξεργασίας.

Λειτουργία Γρήγορης
Φόρτωσης
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2. Elevation Rendering and EDL Rendering Added
In the toolbar, you can switch between elevation rendering and true color rendering, and also

enable EDL rendering.
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2. Προστέθηκε Απόδοση Υψομέτρου και Απόδοση EDL Στη γραμμή εργαλείων, μπορείτε
να εναλλάσσετε μεταξύ απόδοσης υψομέτρου και απόδοσης πραγματικού χρώματος,
καθώς και να ενεργοποιήσετε την απόδοση EDL.
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Elevation rendering

EDL rendering

Manifold Tech Limited

Απόδοση υψομέτρου

Απόδοση EDL
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3. Industry-Specific CAD Slicing Feature Added
An industry-specific CAD slicing feature has been added to the industry functions toolbar. It

allows you to convert point cloud slices into planar drawings.

CAD Slice
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3. Προστέθηκε Λειτουργία Τομής CAD ειδική για τον Κλάδο Προστέθηκε στη γραμμή
εργαλείων κλάδου μια λειτουργία τομής CAD ειδική για τον κλάδο. Επιτρέπει τη μετατροπή
τομών νέφους σημείων σε επίπεδα σχέδια.

Τομή CAD
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CAD

Manifold Tech Limited

CAD


